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1. Wstep

1.1. O instrukcji

Ta instrukcja przedstawia podstawowe instrukcje przekaznika zabezpieczeniowego
REM 610 i prezentuje szczegotowe instrukcje jak uzywac interfejsu HMI przekaznika
zwanego réwniez MMI. W dodatku do instrukcji znajduje sie krotki rozdziat dotyczacy
uruchomienia i konserwacji urzgdzenia.

1.2. Zastosowanie przekaznika

REM 610 jest uniwersalnym wielofunkcyjnym przekaznikiem zabezpieczeniowym
dedykowanym do zabezpieczania silnikdw asynchronicznych.

REM 610 bazuje na systemie mikroprocesorowym. Zaimplementowany w nim system
samokontroli w sposob nieprzerwany monitoruje dziatanie przekaznika.

HMI zawiera wyswietlacz ciektokrystaliczny, ktory sprawia, ze obstuga urzgdzenia
jest bezpieczna i tatwa.

Lokalna obstuga przekaznika przez komunikacje szeregowg odbywa sie przy uzyciu
komputera podtgczonego do przedniego portu komunikacyjnego. Sterowanie zdalne
odbywa sie poprzez ztgcze tylne, mogace by¢ podtgczone do systemu sterowania i
monitorowania poprzez szeregowg szyne komunikacyjng.

1.3. Wiasciwosci, funkcje

e Tréjfazowe zabezpieczenie przecigzenia cieplnego

e Nadzér rozruchu silnika trojfazowego bazujgcy na pomiarze temperatury na
podstawie modelu cieplnego z mozliwoscig blokowania przekaznikiem
kontrolujgcym predkosc obrotowg wirnika

e Zabezpieczenie nadprgdowe trojfazowe o charakterystyce niezaleznej i

mozliwoscig blokowania przekaznikiem kontrolujgcym predkosc¢ obrotowg

wirnika

Zabezpieczenie od zwarc trojfazowych o charakterystyce niezaleznej

Zabezpieczenie podpragdowe od utraty zasilania o charakterystyce niezaleznej

Zabezpieczenie ziemnozwarciowe o charakterystyce niezaleznej

Zabezpieczenie od asymetrii bazujgce na pradzie sktadowej przeciwnej o
charakterystyce zaleznej
Zabezpieczenie od zamiany faz bazujgce na pradzie sktadowej przeciwnej
Licznik czasu rozruchu z funkcjg blokowania rozruchu
Lokalna rezerwa wytgcznikowa
Zabezpieczenie temperaturowe charakterystyce niezaleznej
Funkcje startu awaryjnego
Modut RTD ( opcja )
o Szesc¢ wejs¢ pomiarowych
o Obstuguje czujniki PTC i RTD
o Trzy dodatkowe separowane galwanicznie wejscia dwustanowe



e Rejestrator zaktocen

o Czas rejestracji do 80 sekund

o Pobudzany przez kilka sygnatéw wejsciowych

o Rejestrujgcy do 4 analogowych i do 8 dwustanowych kanatow

rejestracji wybranych przez uzytkownika

¢ Nieulotna pamie¢ przeznaczona dla

o 100 zdarzen ze znacznikami czasowymi,
wartosci ustawczych zabezpieczen,
danych rejestratora zaktocen,
doktadnych opisow ostatnich pieciu zdarzen,
ilosci rozruchoéw,

o stanow sygnalizacji i komunikatéw alarmowych
Bateria zasilajgca zegar czasu rzeczywistego
Kontrola tadowania baterii
4 wejscia pragdowe
2 izolowane galwanicznie wejscia dwustanowe i trzy opcjonalne wraz z
modutem RTD
Mozliwo$¢ konfiguracji urzgdzenia z komputera PC
HMI z wyswietlaczem LCD
o 8 programowalnych diéd LED

Komunikacja zgodnie z protokotami SPA, IEC60870-5-103, Modbus
tatwy demontaz zespotu
3 wyjscia o zwiekszonej mocy tgczeniowej
Kontrola ciggtosci obwoddéw wytgcznika

Przednie tgcze przewodowe lub bezprzewodowe do podtgczenia komputera
PC

Opcjonalny tylny modut komunikacyjny z przewodowym tgczem RS 485 lub
optycznym

Uktad samokontroli

Komunikaty alarmowe zgodne ze standardem ANSI lub IEC

Czestotliwosc¢ pracy 50 lub 60 Hz

Hasto dostepu do HMI

Wyswietlanie wartosci prgdow pierwotnych

Wyswietlanie wartosci zapotrzebowania
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1.4 Warunki gwarancji ustala najblizszy lokalny przedstawiciel ABB



2. Bezpieczenstwo

Niebezpieczne napiecia wystepujgce na tgcznikach nawet, gdy napiecie
zostato odtgczone

Krajowe i lokalne przepisy bezpieczehstwa muszg by¢ zawsze
przestrzegane

Urzadzenie zawiera elementy, ktdre sg czute na wytadowania
elektrostatyczne. Nalezy unika¢ nipotrzebnego dotykania elementéw
elektrycznych

Obudowa urzadzenia musi by¢ uziemiona
Instalacje elektryczng moze przeprowadzac tylko kompetentny elektryk

Nieprzestrzeganie moze spowodowac smier¢, urazy lub trwate ubytki
zdrowia

Zerwanie plomby na goérnej czesci obudowy urzgdzenia spowoduje utrate
gwaranciji i wtasciwe dziatanie urzgdzenia nie bedzie gwarantowane

W przypadku zdjecia elementu podigczelnego ze skrzyni, nie dotykac jej
wnetrza. Skrzynka przekaznikowa moze zawiera¢ wysokie napiecie.
Dotkniecie moze spowodowac uraz.




3. Instrukcja

3.1 Wlasciwosci HMI

3.1.1. Panel czolowy

Panel czotowy przekaznika zabezpieczeniowego zawiera:

e Alfanumeryczny wyswietlacz LCD 2 x 16 z podswietleniem i automatyczng
regulacjg kontrastu

e Trzy wskazniki diodowe (LED- czerwony, zielony, zotty)

e 8 programowalnych wskaznikow (czerwone)

o Klawiature membranowg HMI z czterema klawiszami strzatki i klawiszami
clear, enter

e Optycznie izolowany szeregowy port komunikacyjny ze wskaznikiem LED.
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Fig. 3.1.1.-1  Front view of REM 610

1. LCD
2. Klawiatura membranowa HMI
3. Programowalne diody LED
4. Wskazniki LED:

e Lewy: gotow ( zielony)

e Srodkowy: start/ alarm ( zbtty)

e Prawy: wylgczenie awaryjne ( czerwony)
5. Wskaznik LED dla komunikacji czotowe;j
6. Przedni port komunikacyjny ( podczerwien)

3.1.2. Wyswietlacz
3.1.2.1. Test wyswietlacza przy wlaczeniu zasialnia

Gdy zostaje zatgczone zasilanie pomocnicze do przekaznika:

1. Podswietlenie zostanie wtgczone, gdy przekaznik przeprowadzi testy
wewnetrzne i przetgczy sie na tryb zabezpieczen

2. Wyswietlacz zostanie sprawdzony przez inwersje punktéw wyswietlacza na
trzy sekundy,( zobacz rys. 3.1.2.1.-1). W przypadku restartu w stanie
zablokowania, sprawdzenie wyswietlacza nie bedzie przeprowadzane po
wigczaniu napiecia.

3. Wyswietlacz zostanie przetgczony w tryb bezczynnosci i podswietlenie



zostanie wytgczone, chyba, ze przekaznik przed wytgczeniem byt w stanie
awaryjnym. W takim przypadku sygnalizacja dziatania jest wyswietlana.

g T

3.1.2.2. Tryby wyswietlacza

Powerlp a

] rys. 3.1.2.1.-1
Gdy wyswietlacz jest w trybie bezczynnosci bedzie wyswietlana nazwa silnika, ktéra

jest ustawiona fabrycznie jako - ABB -. Aby zmieni¢ nazwe silnika nalezy uzyc¢
parametru SPA M20.

‘ - ABB -

rys. 3.1.2.2.-1

Gdy wyswietlacz jest w trybie widoku, mozna tylko przejrze¢ ustawienia.
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rys. 3.1.2.2.-2

Gdy wyswietlacz jest w trybie ustawien, mozna takze zmienia¢ ustawienia.
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rys. 3.1.2.2.-2

3.1.2.4. Podswietlenie wySwietlacza
Normalnie podswietlenie wyswietlacza jest wytgczone.

e Podswietlenie mozna wtgczy¢ przyciskajgc klawisz strzatki na klawiaturze
membranowej. Jesli klawiatura nie bedzie uzywana przez pie¢ minut
podswietlenie zgasnie automatycznie.

e Aktywacja funkcji oszczednosci energii przyciskiem strzatki <- spowoduje
wylgczenie podswietlenia po 20 sekundach.

3.1.2.4. Dopasowanie kontrastu wyswietlacza

Kontrast wyswietlacza zalezy od temperatury. REM 610 automatycznie ustawia
kontrast na optymalna czytelnosé. Gdy wyswietlacz jest w trybie bezczynnosci
mozna ustawi¢ kontrast recznie.

e Aby zwiekszy¢ kontrast przytrzymaj klawisz ,enter” i dopasuj kontrast
uzywajgc strzatki w gére

e Aby zmniejszy¢ kontrast przytrzymaj klawisz ,enter” i dopasuj kontrast
uzywajgc strzatki w doét



Push .p and | M v

increase or decrease

Cantrast_a

Po wigczeniu przekaznika, zostang przywrécone fabryczne ustawienia kontrastu
wysSwietlacza.

3.1.3. Jak uzywa¢ klawiatury?
HMI zawiera klawiature do nawigacji w menu.

Navigation push-buttons

4 AV P D«

Ledt Up Diown Right Enter Clear/
Cancel

Mavigalo a

Uzywaj klawiatury do podgladu, zaznaczenia i edycji pozgdanych elementéw menu.

¢ Nacisnij klawisz strzatki, aby aktywowa¢ menu gtowne.

e Aby poruszac sie miedzy poziomami menu i jego elementami uzyj strzatek

e Aby wybrac element do edycji lub zapisa¢ nowy element nacisnij ,enter”.

e Aby zwiekszyC lub zmniejszy¢ aktywowang cyfre, przesun miejsce kropki lub
zeby poruszac sie miedzy opcjami uzyj strzatek w dot i w gére.

e Aby anulowac i powroci¢ do poprzedniego trybu ( podgladu lub bezczynno$ci)
nacisnij przycisk ,clear”.

Pozgdana operacja Klawisz
Krok w dét menu lub podmenu V
Krok w gére menu lub podmenu Al
Wejscie do podmenu z menu gtéwnego lub do >
wyzszego podmenu
Wyjscie z podmenu do menu gtéwnego <
lub wyzszego lub podmenu wyzszego
Zwiekszanie warto$ci w trybie ustawienh A
Zmniejszanie wartosci w trybie ustawien \
Poruszanie kursora w ustawieniach <lub >
Aktywacja potgczenia czotowego przy wigczaniu <i>
Wejscie lub wyjscie z ustawien, wprowadzanie e
nowej wartosci
Wejscie do poziomu monitoringu i<
Dopasowanie kontrastu wyswietlacza “AiNlubV
Anulowanie, wyjscie bez zapisywania nowe wartosci <-
Resetowanie wyjs¢ zatrzadnietych w trybie <- przez 5s
bezczynnosci
Kwitowanie i resetowanie wskaznikow wyj$¢é i<
zatrzasnietych i zapamietanych warto$ci
Zerowanie poziomu modelowanego nagrzania przy 4 <-
wigczaniu




3.1.4 Menu glowne

Menu gtéwne zawiera pie¢ gtownych opcji:
Pomiary

Zapisane dane

Ustawienia

Konfiguracja

Info

MEASUREMENTS
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Do nawigacji miedzy grupami uzywaj strzatek A lub V.
Do powrotu do trybu bezczynnoéci nacisnij -

3.1.5. Podmenu
Struktura podmenu zawiera kilka podgrop. Nazwa gtéwnej grupy menu jest zawsze

pokazana w pierwszej linii. Druga wyswietla nazwe menu grupowego, nazwe
parametru jego wartosc.

MEASUREMENTS
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Zeby wejsé do podmenu nacisnij P ; Zzeby wyjsé <
Zeby nawigowa¢ pomiedzy gtdbwnymi poziomami podmenu uzyj A lub ¥
Nacisnij -¢ zeby powrocic

3.1.6. Haslo HMI

Hasto chroni wszystkie wartosci zmienione przez urzytkownika na poziomie
technicznym od ich zmiany przez osoby nieupowaznione. Funkcja hasta pozostanie
nieaktywna do momentu, gdy hasto domysine zostanie zastopione nowym. Hasto
domysine to ,999”. Hasto mozna zmienic takze zdalnie uzywajgc komunikaciji,
poprzez parametr V162, ale mozna tylko odczyta¢ hasto poprzez HMI.

Po ustawieniu nowego hasta, bedzie ono zawsze potrzebne do zmiany wartosci
parametréw. Gdy podasz zte hasto, wyswietlacz pozostanie w trybie ustawien do
momentu przejscia w stan bezczynnosci.

SETTINGS
PASSWORD :000

FPamward_a

Zmien hasto wykonujgc nastepujgce czynnosci:
1. nacisnij strzatke aby wejsc do menu gtéwnego
1 uzyj strzatek aby wybra¢ CONFIGURATION\PASSWORD HMI i nacisnij »
3. Nacisnij -¥ aby wejs¢ do trybu ustawien i podaj obecne hasto HMI jesli jest



wymagane. Jesli obowigzujgcym hastem jest 999, to zadne hasto nie bedzie
wymagane.

~»xPierwsza cyfra hasta zacznie migaé, wybierz cyfre uzywajgc strzatek A lub ¥

5. Uaktywnij kolejne cyfry do edyc;ji przyciskajac « lub p.

6. Aby zapisa¢ nowe hasto i powrdci¢ do trybu widoku, nacisnij €. Wyswietlacz
potwierdzi zapisanie poprzez jednokrotne zaswiecenie ,---,. Aby nie zapisywac
hasta i wyjS¢ nacisnij « przed potwierdzeniem i wySwietlacz powrdci do
poprzedniego widoku.

7. Nacisnij « zeby powrdci¢ do trybu bezczynnosci.
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3.1.7. Haslo SPA
Hasto SPA do komunikacji cyfrowej jest wymagane do zmiany wartosci
parametréw przez tgcze SPA. Domys$ine hasto to 001. Mozesz zmieni¢ hasto SPA
zaréwno poprzez HMI jak i poprzez komunikacje SPA przez uprzednie wpisanie
obecnie obowigzujgcego hasta do parametru V160 a potem wpisujgc nowe hasto
do V160.

Zmienh hasto wykonujgc nastepujgce czynnosci:

1. Nacisnij strzatke, aby wejs¢ do menu gtéwnego

1 Uzyj strzatek, aby wybraé
CONFIGURATION\COMMUNICATION\SPA\SETTINGS\PASSWORD SPA i
nacisnij »

3. Nacisnij - aby wejs¢ do trybu ustawien i podaj obecne hasto HMI jesli jest
wymagane. Jesli hasto 001 jest obowigzujgce, zadne hasto nie bedzie
wymagane.

4. Pierwsza cyfra hasta zacznie mrégac, wybierz cyfre uzywajgc strzatek A

lub'v.

Uaktywnij kolejne cyfry do edyciji strzatkami w <« lub .

Aby zapisa¢ nowe hasto SPA i powréci¢ do trybu widoku, nacisnij <.
Wyswietlacz potwierdzi zapisanie poprzez jednokrotne zaswiecenie ,---,. Aby
nie zapisywac hasta i wyjs¢ nacisnij «+ przed potwierdzeniem i wySwietlacz
powrdéci do trybu widoku.

7. Nacisnij + zeby powrdci¢ do trybu bezczynnosci.

oo



Main Meru Cmup Manu P ararmaie Marus

A |MEASUREMENTS
T

RECORDED DATA

CONFIG IURAT DO 1 .' ONFIG URATION
FUMCTION TE:STD o D MFIGURATION
A REAR CONNE CTION I
LANIGILIGE REAR PRoOTOC0L -‘ P l-;}
v emcou wosE | N e L
omv serTnas e — et 4y -
IEC103 SETTIMNGS
e | Semdge Y
FAS SN ORD HM 2
e §
DIUNTER W0 !
RiF CIRCAAT SUP
RTD INFUTS
-]

3.1.8. Wyboér jezyka obshlugi urzadzenia:

REM 610 pozwala wybrac z posrod kilku roznych jezykow. Jezykiem domysinym jest
angielski.

Zmien jezyk wykonujgc nastepujgce czynnosci:

1. Nacisnij strzatke, aby wejs¢ do menu gtéwnego

2. Uzyj strzatek, aby wybra¢ CONFIGURATION\LANGUAGE i nacisnij € aby
wejs¢ w obowigzujgcy jezyk.

3. Nacisnij -¥ aby wejs¢ do trybu ustawien i podaj obecne hasto HMI jesli jest
wymagane. Druga linia zacznie miga¢ sygnalizujgc zgode na zmianeg jezyka.

4. Uzyj A lub ¥ aby wybrac jezyk.

5. Nacisnij -¢ aby potwierdzi¢ wybor jezyka. Wybrany jezyk bedzie wyswietlony
na wyswietlaczu.

6. Nacisnij « aby powrdci¢ do trybu bezczynnosci.

Przyciskajac « przed potwierdzeniem wyboru, poprzedni jezyk bedzie wcigz
aktywny i wyswietlacz wrdci do trybu widoku. Nacisnij < aby powrdci¢ do trybu
bezczynnosci.

Mdain Menu GoupMenu Parameier Menu




3.1.9.

Ustawienie zegara czasu rzeczywistego

Czas jest ustawiany w ramach dwoéch réznych nastaw. Jedna to rok — miesigc —
dzien, a druga to godzina — minuta — sekunda.

Aby zmienic¢ te ustawienia nalezy:

PN PE

Nacisngc strzatke, aby wejs¢ do menu gtéwnego

Uzy¢ strzatek, aby wybra¢ CONFIGURATION\TIME i nacisng¢ p.

Uzy¢ A lub ¥ aby wybra¢ parametr do edycji.

Nacisngc¢ -¢ aby wejs¢ do trybu ustawien i poda¢ obecne hasto HMI jesli jest
wymagane. Jesli hasto 999 jest obowigzujgce, zadne hasto nie bedzie
wymagane.

Pierwsza cyfra do edycji zacznie migac, wybierz cyfre uzywajgc strzatek A lub
V¥ uaktywnij kolejne cyfry do edyciji przyciskajagc « lub P>. Zakres zmiany
pokazany jest w prawy dolny rogu wyswietlacza.

Aby zachowa¢ zmiany i powrdci¢ do trybu widoku nacisng¢ -<.

Aby nie zapisywaé hasta i wyjs¢ nacisnij < przed potwierdzeniem i
wyswietlacz powroci do trybu widoku.

Nacisnij <« aby powrdéci¢ do trybu bezczynnosci.
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3.1.10. Sygnalizcja dzialan w IEC i ANSI

REM 610 popzwala wybra¢ symbole uzywane do sygnalizacji roznych operacji funkcji
zabezpieczajgcych na wyswietlaczu. Przetgczaj pomiedzy IEC i ANSI wedtdg
punktow:

1.
2.

Nacisnij strzatke, aby wejs¢ do menu gtéwnego
Uzyj strzatek aby wybra¢ CONFIGURATION\INDICATIONS i nacisnij » aby
wejs¢ w obowigzujgcy tryb (IEC lub ANSI ).

3. Nacisnij - aby wejs¢ do ustawien i podaj hasto jesli bedzie wymagane.
4,
5. Nacisnij -¢ aby potwierdzi¢ wybor. Wybrany tryb bedzie wyswietlony na

Uzyj A lub ¥ aby wybra¢ IEC lub ANSI.

wyswietlaczu.
Nacisnij < aby powrdéci¢ do trybu bezczynnosci.
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Przelaczanie pomi¢dzy przednim i tylnym laczem komunikacyjnym

Sg dwa tgcza komunikacji szeregowej: przednie tacze dla SPA i opcjaonalny modut
tylnego tgcza protokotu SPA, IEC 60870-5-103 lub MODBUS ( RTU lub ASCII).

Jesli przekaznik nie jest zaopatrzony w modut komunikaciji tylnej lub jesli zostat on
wytgczony, komunikacja HMI pozostaje wtaczona i nie bedzie mozliwe przetgczenie.

Jesli modut komunikacji tylnej zostat zainstalowany i wtgczony zostaje ustawiona
komunikacja poprzez tgcze tylne jako domysina.

Aby przetagczy¢ postepuj wedtug punktow:

1. Naci$nij strzatke, aby wejs¢ do menu gtéwnego

2. Uzyj strzatek, aby wybra¢ CONFIGURATION\COMMUNICATION i nacisnij .
Kursor bedzie aktualnie w uzyciu w ustawieniach. (REAR CONTROL lub
FRONT CONTROL)

Nacisnij -« aby wejs¢ do ustawien. druga linia zacznie migac.

Uzyj A lub ¥ aby wybra¢ odpowiednie ustawienia.

Nacisnij -¢ aby potwierdzi¢ wybor.

Nacisnij « aby powrdcic¢ do trybu bezczynnosci.

ook w

Jesli zostata wybrana komunikacja przez HMI i przez pie¢ minut nie byto potgczenia
wtedy wtaczy sie komunikacja tylna. Aby utrzymaé komunikacje przez HMI
przytszymaj 4 i P podczas podawania napiecia zasilajgcego na przekaznik.

Uwaga!

Jesli zostata wybrana komunikacja tylna, protokdt ustawiony dla fgcza tylnego takze
bedzie automatycznie aktywny.
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Wskaznik LED komunikacji przez HMI:

o Wskaznik wytgczony:
komunikacja tylna jest aktualnie wybrana
e Swiecgcy wskaznik:
komunikacja przez HMI jest wigczona
o Wskaznik migajacy:
komunikacja tylna jest aktualnie wybrana i przekaznik sie komunikuje

3.1.12. Wybor protokolu komunikacji

REM 610 zezwala na wybor protokotu komunikacji dla tgcza tylnego. Jest on
przechowywany w pamieci nieulotnej i bedzie automatycznie aktywowany po
wystgpieniu zaktdcen i ponownym przywrdceniu zasilania

Mozna wybraé protkot komunikacji fgcza tylnego w nastepujgcy sposéb:

Nacisnij strzatke aby wejs¢ do menu gtéwnego

Uzyj strzatek aby wybra¢ CONFIGURATION\COMUNICATIN\REA
PROTOCOL i nacisnij p>.

Nacisnij -< aby wejs¢ do ustawien. Druga linijka zacznie mrugac.
Uzyj A lub ¥ aby wybra¢ odpowiednie ustawienia.

Nacisnij -< aby potwierdzi¢ wybor.

Nacisnij < aby powrdéci¢ do trybu bezczynnosci.
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3.2. Poziomy obstugi HMI

HMI realizuje dwa poziomy komunikacji: poziom uzytkownika i poziom techniczny.
Poziom uzytkownika uzywany jest do pomiaréw i monitorowania, poziom techniczny
do zaawansowanych ustawien przekaznika i moze by¢ ustawiony tak, aby wymagat
hasta. Hasto bedzie wymagane, gdy ustawione fabrycznie hasto 999 zostanie
zmienione.

3.2.1. Poziom uzytkownika
3.2.1.1. Grupy menu dla Poziomu uzytkownika
Zawiera trzy grupy:

pomiary

zapisane informacje

zachowane wartosci ze zdarzen od funkcji zabezpieczeniowych
zarejestroang liczbe pobudzen zabezpieczen

liczbe zadziatanh funkcji zabezpieczeniowych

INFO= informacje o urzgdzeniu (numer seryjny, wersja etc.)

Do przeglgdania w/w informacji nie potrzebna jest znajomos$¢ hasta
3.2.1.2. Monitorowanie wartosci zmierzonych:

Mozna monitorowac¢ wszystkie mierzone wartosci z poziomu HMI, takie jak wartosci
pradu w fazach L1, L2 i L3, lo.

Dostep do warto$ci mierzonych przez HMI:

1. Nacisnij strzatke, aby wejs¢ do menu gtéwnego

2. Kursor pojawi sie na MEASUREMENTS. Uzyj strzatki P aby wybrac¢ faze L1.

3. Uzyj A lub ¥ aby wybra¢ faze L1, L2 lub L3 oraz lo, I».i 6. Wartosci loi |, sg
wysSwietlane w jednostkach odniesionych do prgdu znamionowego. Poziom
nagrzania jest wyswietlany w % nagrzania, przy ktorym nastepuje wytaczenie.
Uzyj P aby zobaczy¢ warto$¢ prgdoéw fazowych przeliczong na strone

pierwotna.

4. Uzyj strzatek, aby zobaczy¢ wartosci zmierzone w menu TEMPERATURE
DATA, CALCULATED DATA DEMAND VALUES.

5. Nacisnij « aby powrdcic¢ do trybu bezczynnosci.
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Dostep do warto$ci zmierzonych pragdu przez wigczenie poziomu manitoringu:

1. Uzyj *® oraz 4 jednoczes$nie, aby zobaczy¢ prady pierwotne w fazie L1, L2 i
L3 oraz prad lo.
2. Nacisnij « aby powréci¢ do trybu bezczynnosci.

[ - ABB - ‘
e + 4
i
L1 xxx L2wxx | &
L3 x.xx 10 .30 ;

Uwaga:

Warunkiem wstepnym do poprawnego monitoringu prgdu pierwotnego jest
poprawne, ustawienie parametrow M80 i M83 poprzez komunikacje szeregowa.

Monitorowanie zapisanych danych:

Informacje o zdarzeniach i zadziataniach zapisane sg w grupie REGISTERED DATA.
1. Naciénij strzatke aby wej$¢ do menu gtbwnego
2. Uzyj A lub ¥ aby wybra¢ RECORDED DATA w menu gtéwnym i nacisnij p>
aby wejs¢ do pierwszego zdarzenia.
3. Aby przechodzic pomiedzy zdarzeniami urzywaj A i V.
4. Aby wejsc¢ lub wyj$é z pod menu uzyj P> lub «.
5. Nacisnij « aby powrdci¢ do trybu bezczynnosci.



INFO:
Menu INFO zawiera informacje moggce by¢ potrzebne podczas zamawiania serwisu.

1. Nacisnij strzatke aby wejs¢ do menu gtéwnego

2. Uzyj strzatek, aby wybra¢ INFO i nacisnij P> aby wej$¢ do pierwszego
podmenu. Pokazujgce typ urzgdzenia, numer seryjny, modut CPU lub RTD.

3. Uzyj ¥ aby uzyska¢ informacje o CPU, P aby uzyska¢ numer
oprogramowania, nastepnie P aby zobaczy¢ numer urzgdzenia i ¥ aby
zobaczy¢ numer seryjny.

4. Uzyj strzatek w podobny sposéb dla modutu RTD

5. Nacisnij « aby powrdcic¢ do trybu bezczynnosci.
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3.2.2. Poziom techniczny
3.2.2.1. Menu systemu parametrow:

Nacisnij strzatke, aby wigczy¢ menu gtowne. Jesli hasto fabryczne jest uzywane nie
bedzie wymagane hasto. Jesli nie, wtedy na wyswietlaczu pojawi sie ,***” i bedzie
pozostawato do momentu wpisania poprawnego hasta HMI.

Parametry sg podzielone na dwie grupy:
e SETTINGS
e CONFIGURATION

Sulrmenu Parameaier Meanu
ETTMGE SETTRGE .
5 b 4 > * GRF 1 ls > “;J ;
Carfirm
& m E
o= 5
¥ Cancel .'j

3.2.2.2. Zmiana ustawien

Ustawienia skfadajg sie z 2 bankéw nastaw. Aktualne usawienia mogg by¢
sprawdzone w pierwszym neu parametrow, np. SETTINGS\PROTECT\STAGES\Is>
In:X.xX.

Przetgczania pomiedzy grupami nastaw dokonuje sie w nastepujgcy sposéb:
e Poprzez zmiane parametru GROUP 1\ GROUP 2 w grupie menu gtbwnego
SETTINGS.
e Odpowiednio skonfigurowanym sygnatem dwustanowym.
e Poprzez parametr v150 komunikacji SPA.

Gdy chcesz zmieni¢ wiekszg liczbe ustawien uzyj komputera PC z odpowiednim
oprogramowaniem. Z poziomu urzgdzenia mozna wprowadzi¢ tylko kilka zmian.

1. Nacisnij strzatke, aby wejs¢ do menu gtéwnego

2. Uzyj klawisza strzatek, aby wejs¢ do menu SETTINGS i odpowiedniej
podgrupy.

3. Uzyj A lub ¥ aby wybra¢ parametr dozmiany.

4. Uzyj A lub ¥ aby wybra¢ grupe ustawien ( GRP1 lub GRP2 ). Aktywna grupa

ma znacznik *.

Wejdz w tryb ustawien naciskajgc -¢ ipodaj hasto, jesli jest wymagane.

Pierwsze pole do zmiany bedzie migaé. Zmieniaj wartos¢ urzywajgc AV oraz

pola urzywajgc 4p.

7. Nacisnij -¢ aby zachowac¢ zmiany i powrdcic¢ do trybu VIEW. Jesli parametr

jest typu liczbowego, to wyswietlacz wyswietli,  ”

Aby wyjs¢ i zachowac zmiany nacisnij«+.

Nacisnij < aby powrdéci¢ do trybu bezczynnosci.

o o

© ©



Groue M Paramaber Menis

EETTRGE
PFROTECTED LMT
PROTECT. STAGES
T STAGES ThA
T STACES ThE

FEW TR MO
DEMAMD SETTIMGE

Lo [T TGs - EET TIMGE
SETTMG QRO | S TTING G L 1
— SET TING GROUP 2
SETIMGE

SABLED MM x|

el g R _s

EETTHLE
BASFO) "L LIE o

Przetaczniki grupowe

SGF1 - styki wyjsciowe

SGF2- ustawienia wyswitlacza
SGF3, SGF4-funkcje zabezpieczjgce
SGF5- programowalne LED

SGBL1...SGB5- wejscia cyfrowe
SGR1...SGR5- styki wyjsciowe (PO1,PO2,P03,S01,S02)

SGL1...SGL8 programowalne LED
Aby ustawi¢ funkcje przez przetgcznikow grupowych:

1. Naciénij strzatke, aby wejs¢ do menu gtbwnego

1 Uzyj strzatek, aby wybraé grupe menu gtéwnego SETTINGS i nacisnij »
3. Uzyj A lub ¥ aby wybra¢ grupe przetgcznikow

4. Uzyj A lub ¥ zeby wybraé¢ grupeustawien ( 1 lub 2), aktywna grupa jest
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zaznaczona ,,
Nacisnij -9 aby wejs¢ do trybu ustawien, podaj chasto, jesli jest wymagane
Uzyj « lub P aby wybra¢ bit do ustawienia, A lub ¥ aby wybra¢ stan bitu.
Nacisnij -¢ aby potwierdzi¢. Po potwierdzeniu, wyswietlacz powrdci do do
trybu VIEW i wyswietli zawarto$s¢ sumy kontrolnej przetgcznikdw grupowych
8. Nacisnij « aby powrdcic¢ do trybu bezczynnosci.
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3.2.2.3. Konfiguracja

Parametry znalezione w menu CONFIGURATION sg ustawiane tylko raz przez
klijenta.

Aby zmieni¢ parametr:

1. Nacisnij strzatke, aby wejs¢ do menu gtéwnego

2. Uzyj strzatek, aby wybra¢ menu CONFIGURATION i pozgdang grupe menu

3. Uzyj A lub¥aby wybrac¢ parametr( np. UNIT, ADDRESS) lub zestawu
parametréw. W przypadku zestawu uzyj strzatek, aby wybra¢ odpowiedni
parametr

4. Nacisnij -¥ aby wejs¢ do ustawien i podaj hasto jesli bedzie wymagane.

5. Tekst parametru lub cyfra zacznie migac. Ustaw cyfre za pomocg A lub V.
Aktywoj kolejng cyfre do zmiany urzywajac « lub P>. Jesli ustawiasz tekst
wtedy <« P> nie bedg dziata¢

6. Nacisnij -< aby zachowa¢ zmiany i powrdci¢ do trybu VIEW. Jesli parametr



jest typu liczbowego, to wyswietlacz wyswietli,,  ~ ”.
7. Nacisnij « aby wyjs¢ i zapisa¢ zmiany, wyswietlacz powroci do tryby VIEW
8. Nacisnij « aby powrdcic¢ do trybu bezczynnosci.

Uwaga:

Jesli zostanie podana i potwierdzona wartos¢ za duza, wtedy zostanie przywrécona
poHMI wartos¢.
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3.2.2.4. Kwitowanie wielkoSci zatrzasni¢tych, wskaznikow, warto$ci zapamigtanych,
pozycji przekaznikow wyjsciowych

aby wyczysci¢ ustawienia diod LED i wyswietlacz nacis$nij «<. Bedg one
wyczyszczone tylko, gdy zaktucenie zniknie

Nacisnij + przez conajmniej 5 sekund, aby otworzy¢ styki (diody LED i
wyswietlacz muszg by¢ wczesniej wyczyszczone

Nacisnij « i -¢ jednoczesnie, przez co najmniej pot sekundy, aby
przeprowadzi¢ zerowanie wszystkich zapisanych i mierzonych wartosci i
otworzy¢ styki wyjsciowe. Wyswietlacz negotywny (odwrotne podswietlenie)

bedzie oznaczat zerowanie w toku. Zapamigtane wielkosci zawierajg zapisane

informacje, rejestracje zaktdcen oraz wielkosci srednich (wartosci wymagane
oraz historie, z wytgczeniem czasu dziatania urzadzenia)

3.3 Wskazniki przekaznika zabezpieczeniowego



Operacje przekaznika moga by¢ monitorowane przez trzy ré6zne rodzaje wskaznikow
HMI:

e trzy diody LED o zréznicowanych funkcjach: gotéw, start/ alarm oraz
zadziatanie

e osiem programowalnych wskaznikow LED

e komunikat tekstowy na wyswietlaczu

Funkcje zabezpieczeniowe nie sg pod wptywem wskaznikéw zakitdcen.
3.3.1. Wskazniki LED

Gdy poziom zabezpieczeniowy rozpoczyna lub generuje alarm, zotty wskaznik LED
zaswieci sie. Gdy gdy zabezpiecznie dziata, zotty wskaznik LED pozostanie
zapalony, oraz zaswieci sie czerwony. Gdy zabezpieczenie zostanie zablokowane,
26ty wskaznik LED zacznie migac. Zotty wskaznik zostanie zapalony, zeby
powiadomic o alarmie z zabezpieczen.

3.3.1.1. Zielony wskaznik LED

Zawarte sg w nim dwie funkcje: witgczenia zasilania oraz awarii wewnetrznej
przekaznika ( IRF).

o Wskaznik wytgczony: zasilanie pomocnicze nie jest podtgczone

e Wskaznik swiecacy: przekaznik jest w trakcie dziatania. Jednakze moze
wystgpi¢ mniej znaczgca awaria.

e Migajgcy wskaznik: awaria wymaga naprawienia przez autoryzowany serwis.

3.3.1.2. Zélty wskaznik LED

e Wskaznik wytgczony: zadne zabezpieczenie nie dziata i nie ma alarmow
cieplnych.

e Wskaznik swiecagcy: zabezpieczenie wygenerowato alarm. Wskazniki startu
moga by¢ podtgczone do stykow SGF. Niepodtgczony wskaznik zostanie
wyczyszczony, gdy awaria zanika i zabezpieczenie zostanie skwitowane.
Potgczone wskazniki zostang wigczone az do momentu recznego
wyczyszczenia.

e \Wskaznik migajacy: stopien startu zabezpieczenh zostanie zablokowany przez
cyfrowy zewnetrzny sygnat wejsciowy. Wskaznik blokowania nie jest
podtgczony, zaniknie wraz z sygnatem wejsciowym

Z6tty wskaznik LED bedzie dalej migat tak dtugo, jak dtugo bedzie zablokowany
stopieh zabezpieczeniowy. Wskaznik blokowania zaniknie wraz z sygnatem
wejsciowym lub w momencie, gdy stopien zabezpieczeniowy nie bedzie juz
pobudzony.



Gdy stopien zabezpieczeniowy jest zablokowany, wskaznik bedzie migat, poniewaz
stopien blokujgcy ma wyzszy priorytet niz startujgcy.

3.3.1.3. Czerwony wskaznik LED
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o Wskaznik wytgczony: nie dziata zaden stopien zabezpieczenia

o \Wskaznik swiecagcy: stopien zabezpieczeniowy zadziatat. Wskaznik
zadziatania jest podtgczony, pozostanie wigczony az do momentu recznego
skwitowania.

3.3.1.4 Programowalne wskazniki LED

Przekaznik posiada osiem dodatkowych diod LED, ktére mozna programowac, aby
wskazywaty okreslone typy sygnatow z przekaznika. Mogg one pokazywac
nastepujgce sygnaty:

Dziatanie zabezpieczen
Alarm

Stan silnika

Stan wejs¢ cyfrowych

Przekazywanie sygnatéw do diod LED odbywa sie przez przetgczniki grupowe
SGL1...SGL8; do LED1 z przetgcznikami Z grup SGL1; do LED2 z grupy SGL2 i tak
dalej. Kazda grupa SGL zawiera 20 sygnatow.

Diody LED sg fabrycznie niepodtgczone, ale mozna je ustawic tak, aby dzitaty za
pomocg grupy SGF5.

3.3.2. Komunikaty wskaznikow

Komunikaty dajg widok ogdlny dziatan zabezpieczen i awarii przekaznika.

3.3.2.1. Wskaznik komunikatow o etapie dzialania

Gdy funkcja zabezpieczniowa pobudza przekaznik, na wyswietlaczu pojawi sie napis
START fgcznie z nazwg funkcji. Dodatkowo w przypadku zatrzasniecia wskaznikow
pobudzenia, nazwy wejs¢ powodujgcych zaktdcenie bedg wyswietlone (poza

sygnatami rozruchu silnika bazujgcymi na obliczeniach modelu cieplnego silnika i
zabezpieczeniu od asymetrii). Zapali sie zotty wskaznik LED.

START START
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Gdy dziata stopien zabezpieczeniowy, pokaze sie na wyswietlaczu TRIP tgcznie z
nazwg funkcji. Dodatkowo, bedg wyswietlone nazwy wejsé, powodujgcych
zakiocenie (poza sygnatami rozruchu silnika, asymetrii, zabezpieczenia
przecigzeniowego i termicznego). Zapali sie czerwony wskaznik LED.
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W przypadku alarmu przecigzenia cieplnego z zabezpieczenia termicznego, tekst
ALARM pojawi sie na wyswietlaczu tgcznie z symbolem funkcji. Zapali sie zotty
wskaznik.

ALARM

ALARM
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W przypadku uzycia funkcji zablokowania startu silnika, tekst RESTART INHIBIT
pojawi sie na wyswietlaczu. Stopieh nie wptynie na diody alarm/start oraz diody
wskazniki zadziatania. W tym przypadki do doktadnej identyfikacji stanu mozna uzyc¢
diéd programowalnych. Tekst informujgcy o zablokowaniu rozruchu jest
niezatrzaskiwalny, stany programowalnych diod moga by¢ zatrzaskiwalne lub nie.

Rozruch silnika moze by¢ powstrzymany przez zabezpieczenie cieplne, przez licznik
czasu rozruchu oraz przez cyfrowy zewnetrzny sygnat wejsciowy.

RESTART INHIBIT : RESTART INHIBIT
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Wskazniki zatrzaskiwalne i niezatrzaskiwalne

Zatrzaskiwalne alarmy i wskazniki pozostajg na wyswietlaczu nawet po ustgpieniu
przyczyny ich powstania. Mogg one by¢ skwitowane manualnie lub zostac
zastgpione komunikatem o wyzszym priorytecie. Jesli przyczyna awarii nie ustgpi,
skasowanie alarmow nie jest mozliwe. Alarmy i wskazniki niezatrzaskiwalne
automatycznie znikajg po ustgpieniu przyczyny ich powstania.

Priorytet wskaznikow komunikatéw operacji

Komunikat na wyswietlaczu ma odpowiedni priorytet. Gdy dwa komunikaty sg
aktywowane jednoczesnie, na wyswietlaczu pojawi sie ten o wyzszym priorytecie.

Kolejnos¢ priorytetow:

CBFP

Trip

Start/alarm

Blokowanie rozruchu

4.1 zabezpieczenie cieplne

4.2 licznik czasu rozruchu

4.3 zewnetrzne blokowanie rozruchu

PonE



Gdy kilka funkcji powoduje komunikaty start/alarm wtedy ostatni generowany alarm
bedzie wyswietlony. W przypadku TRIP tylko pierwszy bedzie wyswietlony az do
czasu wyspecyfikowanego przez NEW TRIP IND. Wtedy nowy komunikat moze
zastgpi¢ poprzednio wyswietlony. Ukryte komunikaty TRIP mogg byc¢ przeglgdane
przez nacisniecie «.

Rejestrator zaklocen

Gdy wyswietlacz jest w stanie bezczynnosci, ,*” oznacza, ze rejestrator jest aktywny i
jest gotow, aby odczytac z niego informacje. Znak ,*” bedzie pokazany w prawym
dolnym rogu wyswietlacza.

Wskazniki awarii wewnetrznych przekaznika (IRFs) i ostrzezenia

Istniejg dwa rodzaje uszkodzen wewnetrznych przekaznika: awarie wewnetrzne i
ostrzezenia. Zapalenie sie wskaznika wewnetrznych awarii przekaznika nie zezwala
przekaznikowi na dalszg prace, podczas gydy ostrzezenia tak.

Wewnetrzna awaria przekaznika (IRF)

Przy catkowitej awarii urzgdzenia przekaznik musi zosta¢ oddany do serwisu. W tym
przypadku zielona dioda LED zacznie migac i tekst INTERNAL FAULT zostanie
wyswietlony na wyswietlaczu. Nalezy odczyta¢ i zachowac¢ kod awarii dla serwisu.
Dopoki miga wskaznik LED zielony, nie mozna wyczysci¢ wskaznika awarii. Gdy
awaria zniknie, dioda zielona przestanie migaé, ale komunikat na wyswietlaczu
pozostaje do momentu recznego jego usuniecia lub ponownego rozruchu silnika.

INTERMAL FAULT
FAULT CODE 30
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Otrzezenie

W przypadku mniej powaznych awarii przekaznik bedzie kontynutowat dziatanie poza
funkcjami zabezpieczeniowym, ktérych dziatanie mogto by¢ zaktdcone przez awarie.
Przy tym rodzaju awarii zielony wskaznik LED pozostanie zapalony, ale tekst
WARNING z kodem awarii lub z komunikatem o rodzaju awarii zastgpi nazwe silnika
na wyswietlaczu. Niektére z tych awarii mogg by¢ naprawione przez operatora
przekaznika. Po usunieciu awarii komunikat znika.

WARNING
BATTERY LOW

\II

|
Jesli wiecej niz jeden rodzaj awarii wystgpi w tym samym czasie, jeden kod bedzie
sie odwotywat do wszystkich awarii.

- T



WARNING
FAULT CODE: 2049
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3.4. Wymontownie zespolu wyjmowalnego

Przed wyjeciem urzgdzenia z kasety zasilanie musi by¢ odtgczone. Aby wyjgc zespédt
nalezy unie$¢ raczke tak, aby oba zaczepy po obu stronach zostaty zwolnione.
Nastepnie nalezy wysung¢ zespdt na 6 mm z obudowy. To odseparuje styki i mozna
tatwo wyjac zespot.

Przekaznik posiada mechanizm przeieciowy w obwodzie przektadnika prgdowego.
Wyjmujgc zespdt nie spowodujemy otwarcia obwodu wtornego przektadnika.

Styki sygnatow po wyjeciu zespotu pozostang otwarte.

Uwaga!

Przed wiozeniem zespotu upewnij sige, czy ma taki sam numer jak obudowa. Widnieje
on na dolniej czesci obudowy. Przynajmniej pierwsze 10 cyfr powinno by¢ takich
samych.
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Przy wktadaniu zespotu nalezy ustawi¢ rgczke a wpozycji do gory, wsung¢ zespot az
do ustyszenia charakterystycznego zatrzasniecia wskazujgcego na to, ze zespot
zostat zamontowany w kasecie

Wkladanie i wymiana baterii

Baterie moze wymieniac jedynie przeszkolony personel.

Battery holder

hote! Polarity

.

Batlery 7 L—-—-

4. Przygotowanie do uruchomienia i eksploatacja

Przekaznik powinien by¢ poddany regularnym testom i konserwacji w zgodnie z
przepisami obowigzujgcymi w danym regionie.

Przed uruchomieniem powinny by¢ przetestowane funkcje, ktére bedag
wykorzystywane w ramach uruchamianej aplikacji.

Podczas uruchamiania testowane jest w szczegdlnosci zabezpieczenie
ziemnozwarciowe i przepieciowe przy uzyciu wymuszalnika prgdowego



podtgczonego od strony pierwotnej przektadnika lub podfgczonego do zaciskow
pradowych przekaznika.

REM 610 jest cyfrowym przekaznikiem zabezpieczeniowym z funkcjami
zaimplementowanymi w konfiguracji oprogramowania. Funkcjonalnos¢
oprogramowania nie zmieniajg sie w czasie eksploatacji i przekaznik sam
przeprowadza nadzor swoich funkcji podczas dziatania. Nie jest konieczne
przeprowadzanie obszernych testow podczas kontroli okresowej.

Gdy przekaznik dziata w specyficznych warunkach, wytworca rekomenduje
konserwacje prewencyjng, przeprowadzang co piec lat. Podczas konserwaciji
powinno by¢ sprawdzone prawidtowe dziatanie przekaznika podobnie jak i
okablowanie urzadzenia.

Jesli warunki srodowiska sg odmienne od wyspecyfikowanych, dla temperatury i
wilgotnosci lub, gdy w atmosferze znajdujg sie zwigzki chemiczne lub kurz,
przekaznik powinien by¢ sprawdzony wizualnie. Podczas tej kontroli powinny by¢
sprawdzone nastepujgce elementy.:

e mechaniczne uszkodzenia przekaznika, styki oraz obudowa
e rdza oraz oznaki korozji terminali lub kasety

Uwaga!

Nie otwiera¢ obwodu wtérnego podczas jakiejkolwiek fazy testu, gdy obwod
pierwotny jest zasilony. Wysokie napiecie generowane przez otwarty obwod wtorny
CT moze zniszczy¢ aparature i izolacje.

4.1 Instrukcje przygotowania do ruchu

Przygotowanie przekaznika do ruchu jest przeprowadzane w celu potwierdzenia
poprawnego dziatania przekaznika, zanim zostanie on wprowadzony do uzytku.
Powinno by¢ przeprowadzone sprawdzenie polaryzacji faz CT, zeby potwierdzi¢, ze
kabel tgczacy przekaznik i CT jest sprawny. Powinno by¢ réwniez sprawdzone
dziatanie obwoddéw wytgcznika oraz okablowania sygnalizacyjnego,.

Przygotowanie przekaznika obejmuje:

1. Weryfikacje nastaw przekaznika. Odbywa sie to przez odczyt danych z
przekaznika przez panel czotowy i/lub komunikacje szeregowg i komputer PC.
Nastepnie odczytane dane sg poréwnywane z ustawieniami wyspecy-
fikowanymi dla tego urzgdzenia.

Weryfikacje pomiaréow

Sprawdzenie sygnatdéw rozdzielonych do stykéw wyjsciowych

Sprawdzenie sygnatow cyfrowych wejsciowych

Sprawdzenie zabezpieczenia zwarciowego wielofazowego

Sprawdzenie zabezpieczenia ziemnozwarciowego

oghkwn

4.2 Instrukcja konserwacji

Gdy przeprowadzamy okresowg kontrole, wszystkie obwody wytgcznika powinny
takze w miare mozliwosci by¢ sprawdzone. Moze by¢ tatwo wykonane po wyjeciu
elementu wyjmowalnego. W takiej sytuacji wszystkie styki wyjsciowe przekaznika



pozostajg w pozycji otwarte;.

Uwaga!
Gdy element wyjmowalny jest wyjety z obudowy, wnetrze obudowy nie powinno byc¢
dotykane.

Konserwacja prewencyjna przekaznika zawiera weryfikacje dziatania oraz mozliwosc
wymiany elementéw uszkodzonych. Jest ona przeprowadzana w celu upewnienia
sie, ze przekaznik dziata poprawnie.

Weryfikacja przekaznika
Weryfikacja eksploatacyjna przekaznika obejmuje:
1. Weryfikacje pomiarow
2. Weryfikacje stykow wyjsciowych. Podczas tego badania obwody sterujgce
wytgcznikow i obwody blokad powinny by¢ odtgczone w celu unikniecia
niebezpiecznych sytuacji.
3. Weryfikacja dziatania wejs¢ dwustanowych.

Prewencyjna wymiana czeSci

Bateria uzywana do podtrzymania czasu oraz zapisanych danych powinna by¢
wymieniana co piec lat.

4.3. Weryfikacja pomiarow

Wiekszos¢ funkcji zabezpieczeniowych bazuje na pradach fazowych i
ziemnozwarciowych mierzonych przez przekaznik. Wazne jest, aby sprawdzac, czy
przekaznik mierzy wiasciwe wielkosci. Weryfikacja moze by¢é przeprowadzona
poprzez sprawdzanie odczytéw prgdéw podczas podawania pradu sinusoidalnego na
wejscia prgdowe. Jesli odczyty sg podobnego rzedu jak obliczone dla przekaznika to
oznacza, ze mierzy on wartosci poprawne.

Przy weryfikacji nalezy wzig¢ pod uwage czynnik skalujgcy przekaznika PU. Wartos¢
wyswietlana na wyswietlaczu LCD wyraza sie wzorem:

Wartos¢ na LCD = (prad podany / prad wejsciowy zasilajgcy) x PU

Podczas weryfikacji pomiaréw prgdu ziemnozwarciowego, warto$¢ podana na
wyswietlaczu bedzie obliczona w nastepujgcy sposob:

Warto$¢ na LCD = (prad podany / prad wejsciowy zasilajgcy) x 100 %
4.4. Sprawdzenie funkcji zabezpieczeniowych

Ponizsza czes$¢ opisuje, jak moze by¢ przetestowany sygnat przekazywany z funkciji
zabezpieczeniowych do stykow wyjsciowych.

Sygnaty wewnetrzne sg przekazywane do stykéw wyjsciowych przy pomocy grupy
przetgcznikdéw programowanych SGR.



Tryb testowy jest dostepny w FUNCTION TEST/ ID w CONFIGURATION w menu
HMI. Podczas trybu testowego wszystkie sygnaty wewnetrzne mogg by¢ wigczane
kolejno.

1.
2.

5.
6.
7.

Nacisnij strzatke, aby wejs¢ do menu

Uzyj strzatek <lub =, aby wybra¢ CONFIGURATION w menu i nacisnij=.
Kursor jest na pierwszym elemencie, FUNCTION TEST/ ID. Nacisnij < aby
wejs¢ menu test.

Kursor jest na pierwszym parametrze, FUNC.TEST. Nacisnij . aby aktywowac
sygnat. Sygnat pozostanie tak dtugo aktywny jak dtugo bedzie przycisniety ..
Wybierz sygnat uzywajgc < lub = aby aktywowac sygnat. Pozostanie on
aktywny tak dtugo jak bedzie przycisniety .

Powtorz poprzedni krok aby sprawdzi¢ kolejne sygnaty.

Aby wyjs¢ nacisnij«.

Nacisnij « aby przejs¢ do trybu bezczynnosci.

Ponizsza tabela przedstawia kolejnos¢ funkcji wraz z odpowiadajgcym numerem
migajgcym na wyswietlaczu:

Numer Funkcja

Alarm przecigzenie
Wylacz przecigzenie
Pobudzenie od stopnia nadprgdowego Is

Wytgczenie od stopnia nadprgdowego Is

Pobudzenie od stopnia nadprgdowego 1>>
Wytgczenie od stopnia nadprgdowego |>>
Pobudzenie od stopnia podprgdowego I<

Wyltgczenie od stopnia podprgdowego I<

Pobudzenie od stopnia nadprgdowego lo

10 Wytgczenie od stopnia nadprgdowego lo

11 Pobudzenie od stopnia asymetrii 12>

12 Wytgczenie od stopnia asymetrii 12>

13 Wyltgczenie od stopnia zamiany faz REV

14 Rozruch silnika

15 Wytgczenie zewnetrzne

16 Pobudzenie od stopnia temperaturowego Tha>
17 Wytgczenie od stopnia temperaturowego Tha>
18 Pobudzenie od stopnia temperaturowego Thb>
19 Wyltgczenie od stopnia temperaturowego Thb>
0 IRF

Jest takze mozliwos¢ przetestowania sygnatdw wyjsciowych poprzez tacze
komunikacyjne.

4.5. Test wejs¢ cyfrowych

1. Nacisnij strzatke, aby wejs¢ do menu gtéwnego
2. Uzyj < lub = aby wybra¢é CONFIGURATION w menu gtéwnym i naci$nij =.



Kursor jest na pierwszym elemencie FUNCTION TEST/ ID. Nacisnij = aby
wejs¢ do menu testowego

3. Uzyj <lub = aby wybra¢ DI STATUS i nacisnij = aby zobaczy¢ status DI1.

4. Uzyj NN lub U aby zobaczyé¢ status pozostatych wej$é cyfrowych.

5. Nacisnij «- aby powrdcic¢ do trybu bezczynnosci.

Jest réwniez mozliwe, aby odczytaé status wejs¢ cyfrowych przez komunikacje
szeregowa.

4.6. Testowanie funkcji zabezpieczeniowych

Zabezpieczenie ziemnozwarciowe i przepieciowe mogg by¢ testowane z wartoscig
ustawiong podczas normalnego dziatania. Jesli ustawienia byty zmieniane podczas
testowania, nalezy sie upewni¢, ze ustawienia oryginalne zostaty ponownie
wprowadzone po zakonczeniu testu.

Test jest przeprowadzany przez podanie prgdu na wejscie prgdowe przekaznika.
Podczas przeprowadzania testu obwody wyjsciowe przekaznika powinny by¢
odtgczone.

4.6.1. Testowanie funkcji zabezpieczenia zwarciowego

Jesli aparatura testujgca do wymuszania pragdéw tréjfazowych nie jest dostepna, to
przeprowadzenie testow zabezpieczenia od asymetrii i od zamiany kolejnosci faz nie
bedzie mozliwe.

Przeprowadzenie badan polega na zasileniu przekaznika prgdem wiekszym od
nastawionej wartosci rozruchowej i sprawdzeniu zadziatania stykow wyjsciowych i
sygnalizacji. Obliczona wartos¢ wymuszonego pradu powinna uwzgledniaé czynnik
skalujgcy.

4.6.1. Testowanie funkcji zabezpieczenia ziemnozwarciowego

Przeprowadzenie badan polega na zasileniu przekaznika pradem wiekszym od
nastawionej wartosci rozruchowej i sprawdzeniu zadziatania stykow wyjsciowych i
sygnalizacji.

5. Czesci wymienne
5.1 Wyjmowalna cz¢$¢ glowna

Stanowi podstawowg jednostke nieserwisowalng. Jej uszkodzenie powoduje
konieczno$¢ wymiany catosci modutu. Rézne rodzaje modutdow sg zabezpieczone
mechanicznie przed mozliwoscig pomytkowej zamiany kaset z modutami
wewnetrznymi. Zeby upewnié sie co do mozliwosci podtgczenia danego modutu do
danej kasety nalezy poréwnac oznaczenia na kasecie i module. Przynajmniej
pierwsze 10 cyfr powinno by¢ takich samych. Moduty gtdbwne zamawia sie na
podobnych zasadach, co cate przekazniki.

5.2 Bateria



Bateria do podtrzymania zegara czasu rzeczywistego, rejestratora zaktdcen i innych
wielkosci przetrzymywanych w pamieci nieulotnej, moze by¢ zamowiona u
dowolnego dostawcy specjalizujgcego sie w sprzedazy elementéw elektronicznych.
Rekomendowang baterig jest Panasonic typu BR2032 i Rayovac BR2032.
Rekomendowane baterie litowe typu BR nie nadajg sie do powtdrnego tadowania.

6. Naprawy

Wszelkie stany urzgdzenia, w ktorych wartosci wyswietlane réznig sie znacznie od
rzeczywistych swiadczg o uszkodzeniu przekaznika. Odpowiedniej kalibracji i
naprawy dokonuje dostawca.

Podczas zgtaszania awarii przekaznika do serwisu ABB, prosimy o podanie kodu
uszkodzenia.



